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390 Hoàng Văn Thụ , P. 4, Q.Tân Bình, TP.HCM.
Email:      hoangphucbaockd@gmail.com  
[image: image2.png]



Báo cáo tóm tắt: Sử dụng Kit arduino uno để điều khiển động cơ DC quay đảo chiều. Kết quả cho thấy Kit arduino có thể điều khiển động cơ DC quay đảo chiều nhanh chóng, chính xác không có hiện tượng trể, hoạt động ổn định sau nhiều chu kỳ. Kết quả mở ra khả năng ứng dụng vào các mạch điện có sử dụng motor dc quay đảo chiều như hệ thống nâng hạ kính, hệ thống chỉnh gương, hệ thống chỉnh ghế...Kết quả cũng cho thấy khả năng khai thác, nghiên cứu vi điều khiển, nghiên cứu phần mềm lập trình code ứng dụng để tạo ra sân chơi sáng tạo cho học sinh, sinh viên khoa công nghệ động lực trường cao đẳng Lý Tự Trọng TP.HCM 
Từ khóa: Arduini Uno, Vi điều khiển, Atmega, Động cơ DC.
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1. Giới thiệu
Vi điều khiển được ứng dụng rất nhiều trong kỹ thuật và đời sống cũng như trên ôtô, nhiều hệ thống hiện đại được kiểm soát thong qua các vi điều khiển và cấu trúc lập trình dữ liệu.
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Khoa công nghệ Động lực trường cao đẳng Lý Tự Trọng chưa có chương trình học về vi điều khiển, sinh viên khoa ôtô chưa có sân chơi sáng tạo về lĩnh vực vi điều khiển so với các trường lân cận và trong khu vực.
Nội dung của nghiên cứu khai thác khả năng điều khiển động cơ DC thông qua Kit arduino uno, trên cơ sở đó xem xét khả năng ứng dụng vào các mạch điều khiển động cơ DC trên ôtô như mạch chỉnh gương, chỉnh ghế...
Nội dung bài báo gồm phần giới thiệu về Kit arduino và phần mềm hổ trợ lập trình code điều khiển. Phần còn lại là mạch ứng dụng điều khiển động cơ DC.
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2. Phương pháp nghiên cứu
2.1. Kit arduino uno
	Vi điều khiển
	ATmega328 họ 8bit

	Điện áp hoạt động
	5V DC 

	Số chân Digital I/O
	14 (6 chân hardware PWM)

	Số chân Analog
	6 (độ phân giải 10bit)

	Dòng tối đa trên mỗi chân I/O
	30 mA


2.2 Phần mềm hổ trợ lập trình code mBlock
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3. Kết quả
3.1 Mạch điều khiển động cơ DC

3.2 Code điều khiển

4. Kết luận
Kết luận rút ra từ nghiên cứu như sau:

· Mạch hoạt động ổn định, không có hiện tượng trễ sau nhiều chu kỳ. Có khả năng ứng dụng trên các mạch điều khiển động cơ DC trên ôtô.
· Khả năng tiếp cận vi điều khiển là không quá khó đối với học sinh, sinh viên ngành ôtô của khoa công nghệ động lực. Nên giới thiệu với người học để tăng khả năng sáng tạo làm chủ kiền thức, tự tin nghề nghiệp. 
· Mở rộng các ứng dụng và tăng mức độ khó của hệ thống là công việc cần làm để hệ thống gần sát với hệ thống  thực tế trên ôtô.

· Phát triển hệ thống độc lập, tương tác, tương thích và có thể thay thế hệ thống trên ôtô là mục tiêu cần thiết của những dự án tiếp theo.
5. Tài liệu tham khảo
 [1] http://arduino.vn/
[2] http://st.com/   

 [3]https://www.arduino.cc/en/uploads/Main/Arduino_Uno_Rev3-schematic
 [4] https://www.arduino.cc/en/Main/Software
[5] Nguyễn Tăng Cường, Phan Quốc Thắng, CẤU TRÚC VÀ LẬP TRÌNH HỌ VI ĐIỀU KHIỂN 8051, NXB KHOA HỌC VÀ KỸ THUẬT, HÀ NỘI 2004
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